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주요 특징

• MATLAB (Simulink)를 사용하여 기능 구현

• TI 고속 DSP(TMS320F2811)를 사용하여 실행

• 자동 C 소스 파일 생성 및 실행

• RealDSP-UT를 사용한 프로그램 다운로드 및
실시간 데이터 그래픽 관찰 및 파일 저장 기능

• 고급 알고리즘 시뮬레이션 후 실행 관찰 가능

• MATLAB의 다양한 기능을 DSP에서 실행 가능

• PC 상이 아닌 Embedded 환경에서 단독 실행 가능

• 복잡한 DSP 내부 구조 이해 없이 시뮬링크로 기능 구현

• 응용 분야: 로봇, 산업용 제어기, 전동 스쿠터
서보 드라이버, 인버터, 초음파 응용 장치
CNC, 신호처리기 등등
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역진자 스윙 업 제어

모터 속도 및 위치 제어
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RealDSP-UT를 사용한 데이터 관찰

동작 상태 실시간 그래프 관찰 가능

변수 및 번지 값 관찰 가능
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내부 구조 및 RealDSP-UT 접속

DC 모터 드라이버 &
엔코더 입력 보드

DSP 보드
(TMS320F2811)

전원 장치
(DC24V)

엔코더 입력(BAR)

RealDSP-UT
& CAN 통신

커넥터

엔코더 입력(모터)
RealDSP-UTCAN 통신 접속
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내부 구조 및 RealDSP-UT 접속

스윙 업 제어:
BAR가 아래에 정지한 상태에서 시작

DSP 보드를 외부에 장착한 모습
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보관 가방

알루미늄 보관 가방

꺼내 놓은 모습
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전체 연결 모습 RealDSP-UT
프로그램 다운로드 및
데이터 관찰(텍스트 & 그래픽)

DSP 보드
엔코더 & 
모터 드라이버 보드

회전원판
속도 및 위치제어용

역진자 엔코더

DC 모터:
24V,12W
엔코더:
432펄스,TTL

전원 장치
(DC24V)
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커넥터 & 엔코더

RealDSP-UT
연결 커넥터

역진자엔코더
연결 커넥터

전원 스위치

엔코더
1000펄스,오픈 컬렉터
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회전 원판 및 봉

회전원판
(68g, 직경=60.5mm)

알루미늄 봉
(22g, 길이=167mm,직경=8mm)

전체 무게=165g
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RealDSP-UT &
DSP 보드

PC와의 통신
USB 접속
(COM도 가능)

CAN 통신
커넥터

역진자
접속 커넥터

DSP2811보드

엔코더 &
모터 드라이버
보드


